Schutzrechtsanmeldungen. Jede Verfuegungsbefugnis, wie Kopier-

© Alle Rechte bei ROBERT BOSCH GMBH, auch fuer den Fall von
und Weitergaberecht, bei uns.

Weitere fremdsprachige Zeichnungen siehe

EB-Datensysteme.

1 | 2 3 4 | 5 6 7 8 9 10 11 1p 13 1L 15 | 16 | 17 18 19 20 21 22
' 0132 A00 067
VERSION | FIGURE? THE OUTPUT SHAFT MUST COVER THE COMPLETE
. AUSFUEHRUNG | DIRECTION OF ROTATION LENGTH OF THE OUTPUT WHEEL.
DREHRICHTUNG BILD 1 DIE ANTRIEBSWELLE SOLL TE UEBER DIE GANZE
i i i i ) ) ) i LAENGE DER ZAHNRADNABE GESTECKT SEIN.
(cw //\\ £0.15
cw
VIEW X [ o - I8
ANSICHT X 15 28  _ -
. ., - 9| 25 _
MATING CONNECTOR INFO T —
"DAZU PASSENDE ANSCHLUSSKUPPLUNG” 11— CIRCUIT DIAGRAM 3
HOUSING: SCHALTBILD = S |
GEHAEUSE: AMP-NO.: 968182-1 - - ]— * | ALLOWED TORQUE: 6*2Nm
LOCK: " ‘ \\\ ZUL. ANZUGSMOMENT:
KONTAK TSICHERUNG: AMP-NO.: 9681831 ] ‘ USING SCREW: M6
| | \
JUNIOR-POWER-TIMER: AMP-NO.: 927768 (2x) | I ‘ T (X MIT SCHRAUBE:
\L/ F i N\ MIN. SCREW HEAD: @10mm
1 l%l T 9 - “ \ MIN. SCHRAUBENKOPF:
S = S
m B \ |
g “CCW L , - N -
- - - - ] B S = |
a2 ] ] [ |
m . Q
VERSION II : | y ' =
\ B [ 1 |
AUSFUEHRUNG 1 - 1] |
- “ £
2 =
S o
g5 @ - §
S 3 | S
S8 Q3 g
S8 | o3
/ Quw // m a
/ ~ >
CIRCUIT DIAGRAI LETTERING STAMPING ROLLED—" | | LETTERING STAMPING ROLLED/ oz "
VIEW X SLRALTBILD BESCHRIFTUNG EINGEPRAEGT | BESCHRIFTUNG EINGEPRAEGT
ANSICHT X ) . _ |
"MATING CONNECTOR INFO* S | oV
"DAZU PASSENDE ANSCHLUSSKUPPLUNG" ey > | J_ s \— _ < | O — U
HOUSING: II— 111t Sy X _J | =
GEHAEUSE: AMP-NO.: 968182-1 . l | T |_° N Cr—) -, ~ ‘
L OCK: o s
KONTAKTSICHERUNG: AMP-NO.: 9681831 v— | - - | pdx e - 939
MICRO-TIMER-IIl : AMP-NO.: 968052-1 (2x) 111 : 203
JUNIOR-POWER-TIMER : AMP-NO.: 927768 (2x) \\/ . @ _ Il -
| . | {} |
-_[ ]  -CWR
| = CW L
IC-CHARACTERISTICS / IC-DATEN
FIGURE 2
HALL-EFFECT LATCH FOR BIPOLAR MAGNETIC FIELD WITH DIRECTION OF ROTATION BILD 2
SCHMITT-TRIGGER AND OPEN-COLLECTOR OUTPUT DREHRICHTUNG
HALLSENSOR FUER BIPOLARES MAGNETFELD MIT
PER ARMATURE ROTATION ONE SQUARE- WAOVE CURVE WILL SCHMITT=TRIGGER UND OPEN-KOLLEKTOR-AUSGANG /_\\ REMAINING DATA SEE FIGURE 1
BE GENERATED, MAX. ANGLE DEVIATION +15 _OPERATING VOL TAGE: 4L5VSUS30V ccw cw FEHLENDE ANGABEN SIEHE BILD 1
PRO ANKERUMDREHUNG WIRD EINE Rt;(HTE(KPER/ODE BETRIEBSSPANNUNGSBEREICH: [ R
U GENERIERT, MAX. WINKELFEHLER +15 ~IC CURRENT CONSUMPTION: 3ImASI S8 mA
i IC-STROMAUFNAHME: —= N
UyT — ~SATURATION VOLTAGE (Is=20mA): U $400mV . o
SAETTIGUNGSSPANNUNG: \ \\ / 4 T .
~OUTPUT CURRENT (OUTPUT ONj: /< £25mA ‘ A) |\
SCHALTSTROM (OUTPUT ON): - N\ i - P
-LEAKAGE CURRENT (OUTPUT OFF): ls SI0UA =\ - |
U, LECKSTROM SCHAL TAUSGANG: \ / . \
“MAX. ALLOWED VOLTAGE: S0V EU <430V Z( I\ - .
| | | | | _ (HALL-EFFECT LATCH MAY NOT BE DAMAGED) | A ] N A~
0° 180° 3600 MAX. ZULAESSIGE VERSORGUNGSSPANNUNG: 2 ) T (N
ANGLE OF ROTATION (HALLSENSOR DARF NICHT ZERSTOERT WERDEN) UE==0 {1y —\ SR
DREHWINKEL 1Y \ . \ >
| P]lb | | N\ L | Hi
HALL TEST / HALL-PRUEFUNG HALL-IC: A1213 LUA-T (ALLEGRO MICROS YSTEMS) i ; | e |
FOR HALL TEST ONLY o) T = I 1 | \ M
HALL CIRCUIT
NUR FUER HALLPRUEFUNG _ TEST VOLTAGE: Ug=13 V=02V iy s
/ AL ; SCHALTUNG PRUEFSPANNUNG: @3 £ | g3
-— = PULL-UP-RESISTOR: R =392Q+1% T 38
i I_.:R.il ] PULL-UP-WIDERSTAND: 23 3 53
fod =5\ | | EXT. TEST RESISTOR:  Rp= 182Q+1% D= ' SE
Up ™ W U I I EXT. PRUEFWIDERS TAND: o
i | | OUTPUT VOLTAGE Uy - 7.7V < U £ 88V (OUTPUT ON) @z .
° —t—— | AUSGANGSSPANNUNG: 113 V'S Uy S 12.7 V (OUTPUT OFF) |
~OPERATING VOLTAGE WITH THE ABOVE CIRCUIT: .
BETRIEBSSPANNUNGSBEREICH BEI OBIGER PRUEFBESCHAL TUNG: |
Us=8-16 V [MAX. ALLOWED OPERATING VOL TAGE DEPENDEND ON Rp) — _ 9 U — | _
(MAX, ZUL. BETRIEBSSPANNUNG ABHAENGIG VON Rp) . e
“MAX. ALLOWED VOLTAGE BETWEEN PIN lll AND 1V (OUTPUT ONJ : 11V 1~ ur/ N
MAX. ZUL. SPANNUNG ZWISCHEN PIN Ill UND IV (OUTPUT ONj:
| J
| J
| J
| J
| J
TESTVOLTAGE: Up=13V . ud
PRUEFSPANNUNG L =
RESISTANCE: Rv=0 OHM T  a
VORWIDERS TAND: T .
AT AMBIENT TEMPERA TURE; — T —.
SPEED (RPM) ‘ BEI RAUMTEMPERATUR; CURRENT {/4} 03 | '/-/a[/sensar geaendert; Hallkondensator hinzu; sok| 174 | 28012014
DREHZAHL (U/min) STROM . | Hallschaltbild geaendert . . |
40 24 0z | 17| TKU-SFand war 31012007 174 | 20080509
35 21 o1 |. |frelgabe TA |TA |20070216
30 8 Nr. |Feld| . Aenderung gez. |gepr.| gueltig
25 e 15
N P
20 > 12
75 ~ 9 . . . -
\5( In allen Zweifelsfaellen ist der Text in der Ausgangssprache verbindlich.
10 LS 6 .
5 ,/ ~ \\ 3 FIRST ANGLE PROJECT Ausgangssprache de
NN INTERFERENCE SUPPRESSION ACC. TO CISPR25 (2002-08) Nicht fol. Masse ISOE  [Messstdgg 5w 3.0, 5kg
0 5 10 15 20 25 30 35 FUNKENTS TOERUNG NACH CISPR25 (2002-08) .05 mmes G@ Angebofs-
TORQUE (NM) DEGREE OF INTERFERENCE SUPPRESSION: 0 147 Y01208 (24.04.2008) |AHC2 12V 4 2 Il 0390 203309 | M HeE __ _ : _ zeichnung
HOTERT ENTO TORRONGSORAD 0 147 Y01 208 (24.04.2008) |AHC2 12V | 3 1 I 0 390 203 308 | WITHAALL i - o GETRIEBEMOTOR
0,15 MHz | 0,53 MHz| 5,9MHz | 30 MHz | 68 MHz - MIT HALL R £ TR
~0,3 MHz |-2,0 MHz | -6,2 MHz | -54 MHz |-108 MHz 0 147 Y01 208 (24.04.2008) |AHC2 12V | 2 2 / 0390 203 307 | WTHoUT L O |Crignat £6-A5/ESC3
3 3 3 3 3 AQ Nr. Blatt
0 147 Y01 208 (24.04.2008) |AHC2 12v | 1 1 / 0 390 203 306 | WITHOUT HALL BOSCH | 7132 400 067 de /. !
MEASURED AT 174 STALL TORQUE TECHNICAL CUST. DOC TYPE POSITION FIGURE VERSION RB-ORDER-NO. ogg»%?/ﬁl T Ersd :
| GEMESSEN BEI 174 ANZUGSMOMENT TKU TYP POSITION BILD AUSFUEHRUNG RB-BESTELL-N,;?. BEMERKUNG Kunde I . Externe SNR

w
<
3
g

Ausfuellanleitung N12A D11/1: 2001-11 beachten!

0132A00067 AGZ 000 04 GETRIEBEMOTOR





